
踏板机器人
精确可重复控制：制动、油门及离合之输入

产品规格

油门机器人 (AR) 
 
油门机器人（AR 1）使用一个紧凑的旋转执行器来控制油门踏板位置。它可以提供

恒定速度或加速度的精确控制，还可用于油门踏板位置的控制。

离合机器人 (CR) 
 
离合机器人（CR）有2种不同形式，分别和CBAR600或CBAR1000一起使用。它需

与换挡机器人配合使用来实现带手动变速箱车辆的无人驾驶测试。可以自定义离合

器接合和分离配置来匹配不同的测试车辆。

旋转制动机器人 (RBR) 
 
RBR使用紧凑型旋转执行器，能提供很高的执行速率。RBR1500是ABD制动机器人

中性能最好的一款并且它同时结合了高制动力和高制动速度，特别适用于制动辅助

系统测试。RBR600使用与CBAR600相同性能的执行器，主要用于比较温和的制动

力测试。

联合制动油门机器人 (CBAR) 
 
联合制动加速机器人（CBAR）只有一个执行器单元，由2个输出动作杆来

控制车辆制动和油门。CBAR600主要设计用于车辆速度控制，并提供比

RBR1500低一点的峰值制动力，但是也可以用于精确制动力输入，最高达

600N。CBAR600安装位置更低的版本CBAR600L能提供相同的制动性能，

但是需要的空间更小。CBAR1000尺寸稍微大一点点，但性能比CBAR600有
所提升。与单独的制动和油门执行器对比，CBAR更紧凑、更轻、更容易安装。
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更多信息请联系：

广州泽尔测试技术有限公司

info@zeer.com.cn
www.zeer.top

AB Dynamics是全球领先的汽车测试和验证解决方案供应商，旨在推动更安全、更高效和可持续发展的车辆开发。

作为 AB Dynamics Group公司的一部分，我们让客户能够在虚拟环境中开发和测试，在封闭场地上进行验证，然后

在公共道路上评估车辆。

关于 AB Dynamics

CBAR与RBR 的区别

CBAR 600 同时控制制动和油门踏板，有足够的功率来模拟驾驶人员对踏板的正常驾驶输入。非常适

用于自动紧急制动（AEB）和其他ADAS主动安全测试。CBAR600升级后可用于无人驾驶

测试。

CBAR 600L 提供与CBAR600相同的制动性能但更紧凑，不适用于无人驾驶升级。

CBAR 1000 结构原理和CBAR600一样，但是可以实现大于1000N的制动力和更高的制动速

率，CBAR1000升级后可用于无人驾驶测试。

RBR 600 提供高制动速度（超过1000mm/s）的紧凑型制动机器人，但是比RBR1500低一点的峰值

制动力。

RBR 1500 专为需要做强劲制动测试的用户设计。高动力的旋转执行器提供最高的制动力和制动速

度。与制动失效测试完美匹配。
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性能特征

油门机器人 CBAR 600
CBAR 1000

CBAR 600L

最大作用力 150N - -

最大速度 300mm/s - -

最大踏板行程 130mm - -

最大油门作用力 - 200N 175N

最大油门速度 - 650mm/s 715mm/s

最大油门行程 - 125mm 125mm

油门机器人比较踏板机器人作用力/速度曲线
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