
产品规格

转向机器人
高度可重复的、完美精确的

AB Dynamics 拥有世界上种类最齐全的转向机器人，无论您有什么要

求，我们都能为您提供最佳解决方案。

ABD转向机器人能够对车辆转向系统施加精确的可控制的输入，广泛

应用于车辆测试，包括车辆瞬态操纵特性、ADAS主动安全系统测试、

相关标准测试 (鱼钩、正弦停滞等)、耐久以及滥用试验、转向系统性

能评估。具有各种不同的输入信号，输入指令精度高、重复性强，并

且能够快速采集到高质量的试验数据。

标准特征

1.集成了方向盘转角和扭矩传感器(某些型号)
2.基本安装时间：30分钟

3.与RC软件兼容，可完全编程，简单易用

4.满足一系列ISO标准及法规开环测试要求的标准试验模板

5.适用于NHTSA及NCAP和其他安全测试所规定的试验

6.某些机器人适合正弦停滞/鱼钩测试

7.当机器人不被激活时，车辆可由驾驶员正常驾驶

8.集成电气组件由车载12V或24V电源供电 
9.数据采集通道(机器人数据，模拟量输入，运动包数据，CAN总线及其他)
10.CAN I/O (可选项)
11.（测试、数据采集触发）的输入输出

12.可升级到转向、制动和油门的同步控制功能

Product Specifi cation

Steering robots
Highly repeatable, perfectly accurate

AB Dynamics has the widest range of steering robots in the world; 

whatever your requirements, we can off er you the best solution. 

Our steering robots apply accurate, controlled inputs to a vehicle’s 

steering system as required for a wide range of tests including 

transient handling behaviour, ADAS testing, legislative tests 

(fi shhook, sine-dwell etc.), durability testing, misuse testing and 

steering system evaluation. They enable a wide range of steering 

inputs to be applied with high precision and repeatability, allowing 

high quality data to be gathered quickly.

Standard features
• Integrated transducers for steering wheel angle and torque (some models)

• Typical installation time of 30 minutes

• Compatible with RC software for fully programmable and easy to use control

• Standard test profi les to meet a range of open-loop ISO and regulatory tests

• Suitable for NHTSA, NCAP and other safety testing

• Some robots suitable for sine-dwell/fi shook testing

• Vehicle can be driven normally when robot disabled

• Integrated electronics package powered from vehicle’s 12 or 24V supply

• Data capture (robot channels, analogue input, motion pack data, CAN and more)

• CAN I/O (optional)

• Inputs and outputs for test and data capture triggering functions

• Upgrades available for simultaneous control of steering, braking and accelerator functions 



更多信息请联系:

info@zeer.com.cn 
www.zeer.top
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关于 AB Dynamics
AB Dynamics 是全球领先的汽车测试和验证解决方案供应商，旨在推动更安全、更高效和可持续发展的车辆开发。

作为AB Dynamics Group 公司的一部分，我们让客户能够在虚拟环境中开发和测试，在封闭场地上进行验证，然后在公共道路上

评估车辆。

转向机器人系列产品
自1997年面世以来，转向机器人已发展成为各种车辆测试试验的重要工具。ABD提供一系列的转向机器人，能够满足多种
试验要求。 

适用于正弦停滞/鱼钩试验
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电机轴承摩擦

最大扭矩 

(短时持续)*

额定扭矩

最大速度

电机质量

20Nm @ 
200°/s

15Nm @ 
500°/s

1000°/s @ 
<10Nm

5.6kg

<1.5Nm 

系统角度精确度 通常优于 ±0.2，取决于反作用扭矩，以及反作用扭矩系统的正确安装。

*注：额定扭矩和最大扭矩的持续时间受制于电机的热容量(细节可咨询ABD)
** 注：方向盘用于 SR 35/60/150/Torus/Halo型号

20Nm@ 
200°/s

15Nm@ 
500°/s

1000°/s @ 
<10Nm

5kg

<4.0Nm 

43Nm @ 
850°/s

35Nm @ 
1300°/s

2500°/s @ 
<5Nm

9kg

<0.5Nm

70Nm @ 
580°/s

60Nm @ 
1300°/s

2500°/s @ 
<15Nm

12.5kg

<0.5Nm 

70Nm @ 
580°/s

60Nm @ 
1300°/s

2000°/s @ 
<10Nm

8kg

<4.0Nm 

85Nm @ 
500°/s

60Nm @ 
1500°/s

2500°/s @ 
<10Nm

10.5kg

<1.0Nm 

90Nm @ 
500°/s

75Nmn @ 
1500°/s

2500 °/s @ 
<10Nm

9kg

<1.0Nm 

160Nm @ 
500°/s

150Nm @ 
550°/s

1500°/s @ 
<25Nm

19kg

<1.0Nm 

电机加方向盘 ** 惯性 0.0640
kgm2

0.0520
kgm2

0.0288
kgm2

0.0387
kgm2

0.1500
kgm2

0.1265
kgm2

0.1156
kgm2

0.1000
kgm2
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软件
转向机器人的用户接口软件可运行于任何Windows系统的电脑上。驾

驶员可以通过从标准试验库中选择，从而迅速简便地定义并运行测试。

试验库包含有正弦、正弦扫描、阶跃和斜坡输入。也包含有一系列特殊

测试模板，例如正弦停滞，侧翻稳定性，catch-up和flick。另外，机器

人还可以直接通过驾驶员的动作输入来生成测试记录，或者调用存储在

ASCII文件中的数据来生成。机器人还可以接收外部输入信号。




