
SSTM 是一种先进的转向系统测试机器，能够完成液压、EPAS 和线控
转向系统的特性分析、机械硬件在环 (mHiL) 以及驾驶员在环 
(DiL) 活动。

该测试台能以独特的方式提供拉杆力的双侧控制，其带宽超过 
40Hz，若与外部车辆模型相结合，还具有先进的模拟能力。 
SSTM 让您能够：

/    对整个转向系统进行定性和基准测试
/     通过驾驶员在环测试主观地优化转向感
/   创建、评估和改进模拟车辆转向模型与物理转向硬件的关联
/    在设计阶段的早期对原型系统进行分析，包括检查规格和识别眼

下的问题，并且无需使用测试车辆

兼容线控驱动超出测试频率的高固有频率表和执行器

经补偿的双侧拉杆力控制，
以实现精确的指令遵循 

快速拆除可选的转向机器
人 - 无需为 DiL 测试配备

机电式执行器提供了一个清洁的
工作环境，并尽可能减少维护 

适应各种转向系统的几何形状

>40Hz >40Hz 的拉杆力控制带宽
可选的 rFpro 图形和主动踏板附
件，用于高级静态模拟器功能

集成的数据绘制实用程序
准确体现转向系统的几何形状，
包括内部球头和外部球头

在实验室中经优化的转向系统设计
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SSTM 具有所有轴的位置控制和力/扭矩控制，可用于通过准静态和动态测试来描绘和开发转向系统性能。与外部车辆
模型的集成允许通过 mHiL 测试来对性能进行客观量化，同时通过 DiL 测试来对性能进行主观量化。这为转向系统工
程师提供了一种无需使用原型车就能评估转向感的方法。

通过加入 rFpro 的沉浸式图像和主动式脚踏板组件，这些模拟功能能够进一步增强，从而让测试台成为一个功能非常
强大的静态模拟器，广泛用于各种 ADAS 和车辆开发活动。

施加负载：齿条执行器 执行器峰值扭矩（每个执行器 1 台电机） 550Nm（0.125m 活动臂为 4.4kN）

执行器峰值扭矩（每个执行器 2 台电机） 1100Nm（0.125m 活动臂为 8.8kN）
可应要求提供更高的负载输出。

峰值扭矩的最长持续时间 30s（无论每个执行器是有 1 台还是
2 台电机）

最大持续扭矩（每个执行器 1 台电机） 250Nm（0.125m 活动臂为 2.0kN）

最大持续扭矩（每个执行器 2 台电机） 400Nm（0.125m 活动臂为 3.2kN）

施加负载：力控制 力控制带宽 (-3dB) >40Hz

执行器不对称性：幅度 ±3%

执行器不对称性：相位 <±2º

相位延迟 <5ms

位移控制 带宽 >3Hz

转向机器人 (SR35) 最大连续转向扭矩 15Nm（最大峰值 50Nm）

转向机器人 (SR60) 最大连续转向扭矩 30Nm（最大峰值 60Nm）

匀速 齿条执行器峰值速度（无负载） 5rad/s

转向机器人峰值速度（无负载） 40rad/s

推荐空间 尺寸 6m x 7m x 4m

机器尺寸 大小 2.8m x 2.3m x 1.8m

重量 3.5 吨

台面高度 800mm（不包括注浆厚度）

最大垂直地面负载 -0.03N/mm2

电气要求 功率 三相 - 27kVA

规格

AB Dynamics 是全球领先的汽车测试和验证解决方案供应商，旨在推动更安全、更高效和可持续发展的车辆开发。
作为 AB Dynamics Group 公司的一部分，我们让客户能够在虚拟环境中开发和测试，在赛道上进行验证，然后在公共
道路上评估车辆。
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